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1 Uvod

1.1 Co je Unipi Patron?

Unipi Patron je produktovd fada kompaktnich volné programovatelnych logickych kontrolérd a pfevodnikd
ddle jiz jen jednotek) pro automatické fizeni a monitoring. Je uréen pro provoz v obytnych prostfedich,
obchodnich i lehkého pridmyslu, vyjma systému kritickych z hlediska bezpecnosti.

—~

Celd fada produktd Patron zahrnuje mnoistvi jednotek, které se liSi poctem a typem jednotlivych
vstup¥/vystupd (I/O) a komunikacnich rozhrani.

1.2 Co se da s Unipi Patron délat?

Jednotky z fady Patron lIze vyuzit v rdznych realizacich, jako napfiklad:

® Jednoucelovd zafizeni (tepelnd Cerpadla, fizeni zdvor)

e Systémy pro monitoring a sbér dat

® Domdci automatizace / chytré domy (pf. fizeni osvétleni, okennich rolet, tradvnikové zdvlahy)
e Komplexni realizace (ovlddani kotelen a kaskdd bojlerd, vzduchotechnika)

e Systémy SCADA a MES

® Primyslové automatizace a MaR aplikace

® Projekty ve sféfe loT a lloT

e V rédmci aplikaci Primysl 4.0 jako jednotky pro Cloud computing nebo Edge computing

® Modernizace starsich instalaci

1.3 Jaké verze kontrolérd Patron jsou dostupné?

Ndsledujici tabulka zobrazuje konfigurace poctu vstupl, vystupl a komunikacnich rozhrani jednotek fady
Patron.

Produis | o1 | 00 | Ro_| A | a0 |sass | Rszsz | twie | LTE | LN
1 1 2 1

4 4 - 1 - 1
4 4 - 1 1 4 - 1 - 1
4 4 . 1 1 2 . 1 1 1
G I T S I I O O
20 4 14 1 1 2 1 1 - 1
20 4 14 1 1 2 - 1 1 1
8 4 5 5y 5 3 1 1 - 1
8 4 5 5* B* 3 - 1 1 1
36 4 28 1 1 2 1 1 - 1
24 4 19 BE 5 3 1 1 - 1

* Analogovy vstup a vystup na sekci 1 je odlisny od sekci 2 a 3. Detailni informace viz kapitoly 2.4.7 a 2.4.8

Kazdd jednotka pfitom disponuje ndsledujicimi viastnostmi:

oy e T omme T ian T o

i.MX 8M Mini 4 x 1,8 GHz )
(Arm© Cortex©-A53) 1GB 8 GB 100 Mbit Ethernet 2 x USB 2.0
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1.4 Struktura produktové rady Patron

Kazdd jednotka fady Patron je rozdélena na jednu az tfi sekce v zdvislosti na konkrétnim produktu. Sekce
jsou ¢Cislovany vzdy zprava smérem doleva od hlavni sekce (1). Kazdd sekce obsahuje vstupy, vystupy Ci
komunika¢ni rozhrani, které jsou vidy &islovdny zleva zvldst’ v rdmci sekce. Nékteré pokrocilé funkce jsou
dostupné pouze v rdmci konkrétni sekce. Kazdd sekce obsahuje svij vlastni procesor, ktery se stard o
uddlosti na vstupech, vystupech a monitoruje komunikaci s fidicim procesorem. Sekce mezi sebou navzdjem
nekomunikuji. Konektory dané sekce jsou vidy rozdéleny podle funkce do skupin, aby byla minimalizovdna
moznost zdmény konektord. Vyznam jednotlivych svorek konektoru je vidy popsdn na krabi¢ce. Poloha
konektoru odpovidd poloze popisu.

Poznamka:
Napfiklad, svorky jsou Cislovdany jako DIx, pfipadné Dly.x, kde x je Cislo vstupu v rdmci skupiny a y je cislo
sekce. Pokud ¢islo sekce (y) neni uvedeno, jednd se vidy o sekci 1.

——————————————————————————————————————————— SOKCR D --mmemmmc e e e
]
:
e R e B R Sekce 1----------- '
| x | 1 |
i ;- Skupina : : :
¥ ¥ ¥ L3
elelalglz] [eTalalsls 518 ale 22 sl ¢ TeTele|[glelelelz]zliy] 2
ésnaséaaaa § g § 8§ § & ég:?%“ﬁ“““”%ég
RRBRRRARR FETaTa3T202] 2373 | O T
12|21z [= a2 5 5 alz 3 2] 2lelg
'e|[ataa]lateta) e e) ¢ RTE)faTaa]liteN) {7'7] | el %
gLy |
51 31 33 34 35 34 37 34 51 52 33 34 35 36 N2 : 21 2.2 23 24 25 ™ RX 11 12 13 14 X1 TX RX TX RX TX RK
ooooooooooooog oooogoog oooooog ggoog
l)lglm\ inputs. 3 Qelﬂy outputs 3 Fa\uy outputs 4 RS485-2.1 l}lg\lﬂl inputs 1 RS485-1.1 RS232-1.2 RS4851.3
[ pwe 'U ..
W unipi
[ runs [ rumz [ rume
Digital inputs 3 Reloy outpuls 3 Digital inputs Z Digital outputs 1
OoOooOoOoooooooood oood ooooooo Patron L527
39 310 3 512 313 304 345 3% 38 59 390 I 392 313 3M 21 22 23 24 11 12 13 14 X2 X3 X4
& = o @ 3 =2 g
3088 8,8 |88 88 8,8) | |Bia883 @ :
g o g o= o |§ # 2 # @ = - gl 5 ow o= o8 RBlla o
G| m | ® )= w G | m o= o " o @ o o Q | X
E1%)9 48] |2 (818188 §.91%8)|2 21818883

Ukdzka cislovdni vstupd, vystupd, skupin a sekci na jednotce Patron L527.

1.5 Shoda se smérnicemi

LVD:  2014/35/EU
EMC:  2014/30/EU
RED:  2014/53/EU

RoHS:
WEEE:

2015/863/EU
2012/19/EU
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2 Instalace a zapojeni

2.1 Zdakladni pokyny a bezpecnostni informace

P¥i instalaci vzdy dodrzujte ndsledujici pokyny:

o Veskeré pripojené externi periferie by mély splfiovat vSechny relevantni smérnice a standardy platné
pro zpUsob pouziti a stdt, ve kterém je jednotka pouzivana

® Pro napdjeni Ize pouzit pouze napdjeci zdroj pfedepsany na vyrobnim S§titku jednotky. Pouziti
nesprdvného zdroje napdjeni mizZe zpUsobit poskozeni jednotky i pfipojenych zafizeni

® Pouzijte kabely s pfislusnym pridfezem vodice (viz kapitola 4.8)

® Neprekracujte utahovaci moment svorek (viz kapitola 4.8)

¢ Dodriujte provozni a instalaéni podminky (viz kapitola 4.8)

e Zajistéte co nejkratsi délku kabeldze. V pfipadé delsich kabell pouZijte stinéné kabely. Kabely ved'te
v pdrech, tj. jeden vodi¢ nulovy a druhy fdzovy/signalizaéni

e Zajistéte oddéleni kabeldze stfidavého napéti, ¢i vysokonapét'ové obvody stejnosmérného napéti
s vysokofrekvenénimi spinacimi cykly, od signdlovych vodici

e Zajistéte, aby vodic¢e byly instalovdny s pfislusnym odlehé¢enim namdhdni

Upozornéni:

PFi neodborné manipulaci mize dojit ke znacné skodé na majetku, télesnému poranéni &i smrti. Sk¥iR, v niz
je jednotka instalovdna, musi byt pfistupnd pouze s pouzitim klice nebo ndstroje. Pfistup k jednotce mize
byt povolen pouze oprdvnénym pracovnikdm.

Jednotka smi byt instalovdna pouze v interiéru a vhodném prostfedi odpovidajicim specifikaci vyrobku
(interiéry s vhodnou teplotou a vihkosti, rozvadéce chrdnéné pred prinikem vody, atp.).

Pozndmka:
Instalaci smi provdadét pouze osoba s dostatecnou kvalifikaci.

2.2 Zdakladni popis fidicich jednotek

Ridici jednotky Patron jsou zalozeny na vypocetnim modulu Unipi Zulu pohdnéném procesorem i.MX 8M Mini
(4 x Arm® Cortex®-A53, s maximaini frekvenci 1,8 GHz), disponujicim 1 GB RAM a interni 8 GB eMMC
paméti pro uloZeni a béh uZivatelského programu na operaénim systému Linux, viz kapitola 3.

Vyhodou je moZnost implementace vlastnich aplikaci diky pouziti oteviené platformy a ddle velkd rychlost
vnitfni komunikace a tim minimdlni zpozdéni pfi provddéni pfikazu. Jednotky ddle disponuji mnozstvim
komunikaénich rozhrani, jako je napfiklad Ethernet, RS485/RS232, 1-Wire a dalsi. Kromé toho je také mozné
v ramci OEM programu (https://www.unipi.technology/cs/) modifikovat HW jednotek, ¢i domluvit generovdni
zdkaznickych OS na miru.
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2.3 Popis konektord a indikacnich LED
2.3.1 Popis indikacnich LED

I T

Sviti Indikace napdjeciho napéti Cervend
RUN Blik& Indikace stavu sekce Zelend
Digital inputs (DI) Sviti Indikace log.1 na vstupu Zelend
Digital outputs (DO) Sviti Indikace sepnuti vystupu Zelend
Relay outputs (RO) Sviti Indikace sepnuti relé Zelend
TX (RS485/RS232) Sviti Indikace vysildni na sériové lince Zelend
RX (RS485/RS232) Sviti Indikace pfijimdni na sériové lince Zelend
User Led (X1...Xn) Volitelnd Volné programovatelnd uvzivatelské LED Zelend

Krom vySe uvedeného popisu chovdni jednotlivych LED jsou tyto diody pouzity pro indikaci ndsledujicich
uddlosti a stavi:

2.3.1.1 Bé&iny méd

Sviti vSechny po dobu
300 ms

Sviti PWR, RUN sviti a
kratce pohasind

Start procesoru sekce (pfipojeni napdjeni) - 300 ms

Hlavni procesor komunikuje s deskou I/O 50 ms 2000 ms

Sviti PWR a RUN pomalu  VyprSeni ¢asového limitu funkce Master WatchDog

blikd (vice v kap. 3.4.3.4) 2000 ms 2000 ms

Sviti kazdd druhd (sudé) SW reset procesoru sekce - 1000 ms

Sviti vS8echny kromé

(L [ T | i
Ka3dé ctvrté Je pfehravdn Firmware. Nevypinejte jednotku! >1000 ms

2.3.1.2 Servisni méd a prehravani / zalohovani OS jednotky

Sviti PWR, RUN nesviti a

. o Jednotka je v servisnim médu 600 ms 600 ms
ostatni pomalu blikaji
Sviti PWR, RUN nesviti a
ostatni Prehrdvadni / zélohovdni OS 80 ms 80 ms

rychle blikaji
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2.3.2 Popis konektoro

+24V Kladny pdl napdjeciho zdroje

GND Zdporny pdl napdjeciho zdroje

DI Digitdlni vstup

DIGND Spole¢nd svorka digitdlniho vstupu - zdporny pdl

DO Digitalni vystup

DOGND Spole¢nd svorka digitdiniho vystupu - zdporny pdl

RO Reléovy vystup

COM Spole¢nd svorka relé

Al Analogovy vstup

AIS Zdroj proudu pro pfislusny Al (viz kapitoly 2.4.7, 2.4.8.2)

AOR Analogovy vystup (napéti ¢i proudu) /méreni odporu (viz kapitola 2.4.8.1)
AOV Analogovy vystup (pouze napét'ovy, viz kapitola 2.4.8.2)
AGND Spolec¢nd svorka zdporného pdlu analogového vstupu/vystupu
RS485-A/RS485-B  Svorky komunikaéni linky RS-485

RS485-END Pfipinatelny zakoncovaci odpor komunikacéni linky RS-485

RS232-TXD/RXD Svorky komunikaéni linky RS-232

2.4 Instalace jednotky

2.4.1 Montdaz/demontaz

VSechny jednotky jsou konstrukéné feSeny pro montdz na TH 35 mm DIN liStu dle EN 60715.

2.4.1.1 Montaz

Pokud neni na jednotce nainstalovdn DIN drzdk, je nutné jej nejdfive pfipevnit pomoci dodanych Sroubkd a

to tak, aby pruzina sméfovala k horni ¢dsti jednotky.

Instalace DIN drzdku:

Montazni otvory
pro DIN drzak DIN drzak

Pruzina

@
©©© > #ﬁkﬂ

T T IS gy L I LIV
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Montdz jednotky na DIN listu se provdni zasunutim jednotky shora na lisStu (ve sméru Sipky 1 na obrdzku
nize), pretazenim sily pruziny smérem dol0 a ndslednym zacvaknutim spodni ¢dsti (ve sméru Sipky 2 na
obrdzku nize).

Montdz na DIN listu:

DIN lista

Upozornéni:
Vyhnéte se tlaku na vstupy/vystupy, mohlo by dojit k jejich mechanickému poskozeni.

Dbejte na to, aby vrchni hrana DIN liSty zajela mezi pruzinu a zadni ¢dst DIN drzdku (viz obrdzek vyse).

V instalacni skfini bez nuceného obéhu vzduchu, kde je jednotka instalovdna, musi byt mezi sténami skfiné
a jednotkou zqjistén rozestup min. 80 mm. Pokud neni moziné zajistit dostate¢nou samovolnou cirkulaci
vzduchu v instalaéni skfini, je nutné zajistit cirkulaci zabudovdanim ventildtoru. Maximdlni teplota vzduchu
vstupujiciho do jednotky nesmi pfesdhnout hodnoty uvedené v kapitole 4.8.

2.4.1.2 Demontdaz

Demontdz jednotky se provddi opa¢nym postupem, tj. uchopte jednotku obéma rukama a zatlacte ji smérem

k sobé (ve sméru Sipky 2 na obrdzku nize).

Demontdz z DIN listy:

@ @®
DIN drzak
@ Pruzina
® 1
DIN lista
@ 2
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Upozornéni:
Netlacte pfi demontdzi na vstupy/vystupy, mohlo by dojit k jejich mechanickému poskozeni.

2.4.2 Zapojeni

Pro pfipojeni vodi¢d k jednotce jsou pouzity rozpojitelné Sroubové svorky. Vyznam kazidého kontaktu
svorkovnic je popsdn na krytu jednotky. Pro montdz vodi¢d do svorek pouzivejte odpovidajici plochy
Sroubovdk. Neptekracujte maximdlini utahovaci moment uvedeny v kapitole 4.8.

2.4.3 Pripojeni napdjeni

Pro spravny béh jednotky je nutné nejprve spojit napdjeci vodice 24V s kontakty +24V (kladny pdl) a GND
(zdporny pdl) rozpojitelné Sroubovaci svorkovnice (dle popisu na jednotce) a ndsledné ji zastréit do napdjeci
svorkovnice jednotky. Informace o toleranci doporu¢eného napdjeciho napéti a spotfebé elektrické energie
jsou uvedeny v katalogovém listu dané jednotky a na vyrobnim §titku.

a >
> X
| O[] |

(/"\\ ‘/’ ‘\‘
N N

o +

Upozornéni:

Jednd se o zafizeni tfidy ochrany I. Je tedy nutné pfipojit i ochranny zemnici vodi¢ na zemnici konektor
oznaceny symbolem @. Pro pfipojeni zemniciho vodice pouZijte kabelové oko a dodany Sroub M4 s véjifovou
podlozkou.

Poznamka:
DIN lista, na které je jednotka instalovdna, musi byt také pfipojena k ochrannému zemnicimu vodici.

2.4.4 Pripojeni komunikacnich linek

2.4.4.1 RS-485

Pfipojeni komunika¢ni linky RS-485 (EIA-485) se provddi na svorky konektoru RS485 oznacené joko A a B.
Jednotka disponuje volitelné pfipojitelnym 120 Q zakoncovacim odporem (termindtor), oznacenym jako
RS485-END.

Poznamka:

Pro spolehlivou funkci sbérnic doporu¢ujeme dodrzet ndsledujici pokyny:

e Zaijistéte co nejkratsi délku kabeldze mezi zafizenimi

® Dodrzte sériové zapojeni sbérnic

® Pouzivejte stinénou kabeldz, nejlépe J-Y(ST)Y o prdméru 0,8 mm a kroucenymi pdry, pfipadné FTP CATé

Stinéni kabeldze pfipojte pouze na jedné strané kabelu, pfimo k zemnici svorce rozvadéce, nikoli ke svorce
na PLC. DIN lista, na které je jednotka instalovdna, musi byt také pfipojena k ochrannému zemnicimu vodici.
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2.4.4.2 RS-232

Pfipojeni komunikaéni linky RS-232 (RS-232C) se provadi na svorky konektoru RS232 oznacené jako RXD, TXD
a GND.

2.4.43 1-Wire

Sbérnice 1-Wire je uréena pro sbér dat z pfipojenych senzori, jako je napfiklad teplomér, & vihkomér.
Pfipojeni se provadi do oddélitelného Sroubovaciho konektoru ozna¢eného jako 1-Wire se svorkami GND,
1W, VCC. Propojeni vice zafizeni na 1-Wire sbérnici se provddi sériové (tj. od ¢idla k ¢idlu), nebo pouzitim
redukce a rozbocovace s RI45 konektory (Kabelovd 1-Wire redukce - kéd produktu: 2019031 a 1-Wire 8 port
hub - kéd produktu: 2017007).

Poznamka:

1-Wire sbérnice je realizovdna v Unipi jednotkdch v Sesti-dradtovém provedeni, kde dva vodi¢e jsou datové
(TW/1W{)), dva nulové (GND) a dva napdjeci (VCC). Dva datové vodice jsou pouzity z divodu serializace
sbérnice, coz vyrazné pfispivd k jeji spolehlivosti. Vice informaci na https://kb.unipi.technology.

Pro spolehlivou funkci sbérnice je nutné dodrz ovat ndsledujici pokyny:

e Zajistéte co nejkratsi vzddlenost mezi koncovym zafizenim (senzorem) a prichozim/odchozim datovym
vodicem

® Nepfipojujte vice nez 15 senzord na jeden kandl

Tyto pokyny slouzi jen jako doporuceni. V zdvislosti na prostfedi, délce sbérnice a poctu senzorl se mohou
ménit.

1-Wire kandl Ize programové zapnout a vypnout (pfipojit/odpojit napdjeni 1-Wire smérnice) a tim docilit
resetovdni celé sbérnice véetné cidel. Tato funkce se konfiguruje v zdvislosti na pouzitém softwaru, viz
kapitola 3.4.3.2.

2.4.5 Pripojeni digitalnich vstupt - DI

Na digitdini vstupy se pfipojuji externi zafizeni jako napfiklad: spina¢e (vypinace, tlacitka), pohybové
senzory, okenni a dvefni kontakty atd. Logicky stav 1 (sepnuto) kazdého vstupu je signalizovdn rozsvicenim
odpovidajici LED v horni ¢dsti jednotky.

Pro pfipojeni externiho zafizeni k digitdInim vstupdm slouzi svorky konektoru oznacené jako Dlx, pfipadné
Dly.x a DIGND. Kazdd skupina digitdinich vstupd disponuje spole¢nou svorkou DIGND, na kterou se pfipojuje
zdporny pdl zdroje stejnosmérného napéti. Kladny pdl zdroje se pfipojuje pfes pfipojené externi zafizeni na
svorku DIx. llustrace na ndsledujicim obrdzku:

o +

Strdnka 10 z 27



@ unipi teChnology Manudl a technickd dokumentace

Pozndmka:
Pro pfipojeni externich zafizeni na digitdlini vstupy doporucujeme pouzit jiny (oddéleny) zdroj, nez je pouzit
k napdjeni jednotky, aby bylo zajisténo galvanické oddéleni.

Rozsitujici funkce

Kazdy digitdini vstup disponuje kromé funkce indikace stavu také funkci ¢itace pulzd (napf. pro odecet
elektromér(, vodomérid aj.). Pokud jsou v jednotce v rdmci sekce pfitomny i digitdini ¢i reléové vystupy, je
mozné vyuzit pro vstup Dly.x a vystup DOy.x / ROy.x i jednu ze tfi konfigurovatelnych, tzv. DirectSwitch funkci.
Vice informaci o rozSitujicich funkcich naleznete v kapitole 3.4.1.3.

2.4.6 Pripojeni digitalnich vystupu - DO

Digitalni vystupy (polovodicové, zapojeny jako oteviené kolektory) jsou vyvedeny na svorky DOx, pfipadné
DOy.x a DOGND konektoru digitdlnich vystupd. Kazdy konektor disponuje spole¢nou svorkou DOGND pro
pfipojeni zdporného pdlu zdroje stejnosmérného napéti. Svorka DOXx slouZi k pfipojeni zdtéze, kterd spind
vystup ke spole¢nému potencidlu. Sepnuti kazdého vystupu je signalizovdno rozsvicenim odpovidajici LED
v horni ¢dsti jednotky.
Ndsledujici obrdzek ilustruje zdkladni zapojeni digitdiniho vystupu:

[a)

Z

)

0 0
| [8[a] |

777N I"\I
C@ O

® 0 +

o —

U nékterych zatézi pfipojenych na digitdlni vystup, jako je napfiklad externi relé, je vhodné vyuzit i diodu pro
potlaceni neZddoucich Spi¢ek (Flyback Diode) dostupnou na svorce FBD. Ndsledujici obrdzek ilustruje
pfipojeni stykace na digitdini vystup s vyuzitim integrované diody FBD:

[m)

pd
©)

)
m O, 0
el | | [e]a] |

777N 77N, 77N,
Q0 COOO
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Upozornéni:
Integrovand dioda je navriena pouze pro pfipojeni zafizeni v rdmci skupiny. VyuZiti diody pro jind zapojeni
muUze zpUsobit nevratné poskozeni zafizeni.

Rozsitujici funkce
Digitalni vystupy je mozné nakonfigurovat v zdvislosti na pouzitém softwaru (viz kapitola 3) i do rezimu PWM
(pulzné Sitkové modulace). Vice informaci o rozsitujicich funkcich naleznete v kapitole 3.4.2.1.

2.4.7 Pripojeni analogovych vstupu - Al

Analogové vstupy typicky slouzi ke ¢teni napéti 0-10 V proudu, 0-20 mA a odporovych &idel (napf. teplotni
¢idlo PT1000).

Zdaporny pol méfeného externiho zafizeni se pfipojuje na svorku AGND daného konektoru a jeho kladny pdl
(signdl) na svorku Alx, pfipadné Aly.x.

Poznamka:
Z vyroby je jednotka nastavena na méfeni napéti, aby nedosSlo k pfipadnému poskozeni zafizeni/cidla
v pfipadé nevhodného pfipojeni.

Upozornéni:
Pfed pfipojenim méfeného zafizeni je potfeba nejdfive zkontrolovat nastaveni méfeni pomoci pouzitého SW
a podle druhu pfipojeného zafizeni - viz popis méfeni na jednotlivych sekcich nize.

Ndsledujici obrdzky ilustruji pfipojeni méfeni napét'ového a proudového zdroje ke svorkédm Al a AGND.
(@)
Z
-, 0
| [=<]=<] | I |

77N 27N
0O @

Pfipojeni odporu na analogové vstupy je mozné realizovat dvouvodi¢ovou, pfipadné tfivodi¢ovou, metodou.
Vyhodou tfivodi¢ové metody je eliminace chyby méfeni zpUsobené odporem pouzitého vodice.

o o
o _ G 0 _ G
| [<]<]<] | | | <] <] <] |
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2.4.7.1 Analogovy vstup - Al (1.1)

Tento vstup na sekci 1 nedisponuje moznosti méfeni odporu, ale pouze méfenim napéti a proudu. Méfeni
odporu je mozné na analogovém vystupu AOR (1.1) sekce 1 (viz kapitola 2.4.8.1), pfipadné na ostatnich
analogovych vstupech. Rezim méreni je tfeba pro kazdy analogovy vstup nastavit ve vybraném softwaru (viz
kapitola 3) dle ndasledujici tabulky:

IIM

Napéti 0-10 V
1 Proud 0-20 mA

Pfec¢tend hodnota je typu REAL a odpovidd pfimo naméfené hodnoté.

2.4.7.2 Analogové vstupy - Aly.x

Tyto analogové vstupy na sekci 2 a 3 disponuji pfesnym méfenim napéti, proudu, ¢i odporu. Rezim méfeni
je tfeba pro kazdy analogovy vstup nastavit ve vybraném softwaru (viz kapitola 3) dle ndsledujici tabulky:

Nostoveni | Typ mateni |

Vypnuto

Napéti 0-10 V

Napéti 0-2.5 V

Proud 0-20 mA

Odpor tfivodicové 0-1 960 Q
Odpor dvouvodicové 0-100 ko

g A NN = O

Pfec¢tend hodnota je typu REAL a odpovidd pfimo naméfené hodnoté.
2.4.8 Pripojeni analogovych vystupli - AO

Analogové vystupy slouzi k ovladdni externich zafizeni, jako jsou napfiklad trojcestné ventily, ¢i vyméniky, a
to pomoci analogového napét'ového signdlu 0-10 V, pfipadné proudového signdlu 0-20 mA.

Pfipojeni externiho zafizeni se provdadi na svorky AGND a AORx, pfipadné AORy.x (viz kapitola 2.4.8.1), nebo
na svorky AGND a AOVx, pfipadné AOVy.x (viz kapitola 2.4.8.2).

Ndsledujici obrdzek ilustruje zapojeni zafizeni (odporové zdtéze) na analogovy vystup:
D
0 O
I 22| |

@@L

- +

RL

2.4.8.1 Analogovy vystup - AOR

Tento analogovy vystup disponuje kromé funkci napét'ového a proudového vystupu, také moznosti méfeni
odporu do 2 kQ, proto je vhodny k méfeni odporovych ¢idel, napf. PT1000. Rezim vystupu je tfeba nastavit
ve vybraném softwaru (viz kapitola 3) dle ndsledujici tabulky pro kazdy analogovy vystup:
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m

Napét'ovy vystup 0-10 V
Proudovy vystup 0-20 mA
3 Méreni odporu 0-2 kQ

Nastavené, respektive ctené hodnoty jsou typu REAL a odpovidaji nastavené, ¢i méfené hodnoté.

Zapojeni teplotniho ¢idla PT1000 na AOR je ilustrovdno na ndsledujicim obrdzku:

Q
Z

9 QO
|_[=<]<] |

(r’\‘ (r'“
N o

A

PT1000

2.4.8.2 Napét'ové analogové vystupy - AOV
Tyto analogové vystupy umoziuji pouze vystup formou napét'ového zdroje, tedy 0-10 V.

Hodnoty jsou typu WORD z rozsahu 0 az 4000. Pro zdpis i ¢teni hodnot je nutné hodnoty nejprve pfevést
pomoci linedrni interpolace (0 = 0 V; 4000 = 10 V).

Ndsledujici obrdzek ilustruje pfipojeni oviddaného zafizeni na AOV:

(@]
zZ >

L1212
OO

= +

RL

2.4.9 Pripojeni reléovych vystupld - RO

Reléové vystupy jsou vyvedeny na svorkdch ROx, pfipadné ROy.x a COM a slouzi pro spindni dvoustavovych
prvkl stfidavym nebo stejnosmérnym napétim. Svorka COM (mize byt sdilena i dvéma relé) slouzi pro
pfivedeni spinaného napéti k danym relé ROx, pfipadné ROy.x. Relé jsou zapojeny ve stavu NO (normdiné
otevfené), ve vypnutém stavu jsou tedy kontakty rozepnuté.

Sepnuti kazdého vystupu je signalizovdno rozsvicenim LED s odpovidajicim ozna¢enim. Jisténi proti pfetizeni
a zkratu se provdadi externim jisténim pro kazdy vystup zvldst'. Jmenovity proud a typ pojistky se voli podle
zatizeni a charakteru zatéZze s ohledem na maximdlni proud na vystupu.
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Pozndmka:

V pfipadé pripojené indukéni zatéze predstavovanou napf. elektromotorem, civkou relé nebo stykacem, ci
dokonce samotnou napdjeci kabeldzi v rozsahlych elektroinstalacich, se doporucuje chrdnit reléové vystupy
odpovidajicim vnéjsim ¢lenem (napf. varistor, RC ¢len nebo dioda s odpovidajici charakteristikou).

V pfipadé pripojeni kapacitni zatéze jako jsou napfiklad zdroje pro LED osvétleni doporu€ujeme chrdnit
kontakty relé proti proudovému ndrazu pfipojenim termistoru odpovidajici charakteristiky do série na vystup
relé.

Ndsledujici obrdzek ilustruje zapojeni ohmické (odporové) zatéze se stiidavym napétim na reléovy vystup:
=
o, 0
| _[=[o] |

(/’\‘ (/"\‘
v N
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3 Software jednotek

Srdce jednotek je operacni systém Linux (Debian), ktery umozfiuje uzivateldm upravovat systém dle jejich
pozadavky. V zdkladu je k dispozici operacni systém v nékolika pfedpfipravenych variantdch:

® Mervis OS (pfedinstalovdn z vyroby) - oficidini podporované kompletni aplika¢ni feSeni pro fizeni a
monitoring technologii véetné online volitelnych cloudovych sluzeb
o DB - ukldddni a analyza historicky dat
o PROXY - vzddlené programovdni technologie
o SCADA - online sprdva technologie
® Node-RED OS - otevieny webovy programovaci ndstroj, ktery k programovdni aplikaci vyuzivé
tzv. flow-based pfistup a je tak vhodny pro velké mnozstvi projektd
® OpenSource OS - operacni systém pro vyvojdie ¢i OEM zdkazniky, zahrnuje pouze rozhrani Modbus
TCP a SysFS

Vzhledem k otevfené povaze celého systému neni uzivatel omezen pouze na vySe zminény software, ale
mulze si vybrat z mnoistvi dalsiho kompatibilniho software. Ndvody pro tento software naleznete na
strdnkdch zvolené softwarové platformy.

V pfipadé vlastniho softwarového fedeni je mozné k ovldddni jednotek vyuzit jedno ze tfi dostupnych API
(rozhrani pro programovdni aplikaci), vice popsanych v kapitole 3.2. Spolu s OpenSource OS jsou tato API
vhodnd pro tvorbu vlastniho softwarového feSeni a tim nasim zdkaznikdm poskytuji moznost tvorby vlastniho
OEM produktu na miru pod jejich znackou.

Poznamka:
V8echny vySe zminéné operacni systémy je mozné stdhnout na strankdch https://kb.unipi.technology, kde
naleznete také mnoho uziteénych ndvodd, seznam podporovaného softwaru, podrobnosti k nasim API a dalsi
informace.

3.1 Zdakladni nastaveni

PouzZity operacni systém je Linux (Debian) s pfedinstalovanymi ovladaci pro platformu Patron. Standardné
je i pfedinstalovdn systém Mervis véetné vSech jeho soucdsti (mervisrt, mervisconfigtool, mervisfcgi) a dalsich
komponent nutnych pro béh (Nginx, ...).

SSH pfistup je ve vychozim stavu zakdzdn, aktivovat jej Ize v servisnim médu nebo pomoci Mervis IDE. Vychozi
pfistupové Udaje k SSH jsou: uzivatel ,unipi” a heslo ,unipi.technology”.

Upozornéni:
Durazné doporucujeme pristupové idaje zménit ihned po aktivaci SSH. Pro detailngjsi informace navstivte
https://kb.unipi.technology.

3.1.1 Spusténi jednotky

1. Pfipojte jednotku k mistni siti za pomoci sit'ového kabelu (R145).

2. Ddle pfipojte napdjeci zdroj dle Gdaji na vyrobnim §titku na jednotce a vyckejte min. 20 s do jejiho
plného béhu.

3. Jednotka se po spusténi automaticky pokusi ziskat IP adresu z DHCP serveru. V pfipadé
neUspésného pokusu jednotka nastavi vlastni ndhodnou IP adresu z rozsahu 169.254.0.0/16. V
servisnim médu Ize jednotce pfidélit statickou IP adresu 192.168.200.200.

4. Do sité je zaroven publikovdn mDNS zdznam a jednotka je tak dostupnd v siti pod unikdatnim ndzvem.
Napfiklad Patron S107 se sériovym c&islem 123 je dostupny na adrese ,http://s107-sn123.local”.
Sériové ¢islo naleznete na vyrobnim §titku jednotky.

5. Pouze pro Mervis OS: po zaddni URL adresy jednotky ve webovém prohlize¢i se zobrazi vychozi
webovd strdnka. Tuto strdnku Ize editovat v Mervis IDE.
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3.1.2 Servisni méd

Servisni méd je webovy ndstroj, ktery umoziuje konfiguraci IP adresy, (de)aktivaci sluzeb Mervis a SSH,
pfehrdni obrazu OS, zdlohovdni OS na USB flash disk a dalsi uzite¢né ¢innosti. Pro aktivaci servisniho médu
proved'te ndsledujici kroky:
1. Vysunte vSechny pfipojené USB disky a pfipojte jednotku k mistni siti nebo pfimo k Vasemu PC
pomoci sit'ového kabelu.
Stisknéte a nepoustéjte tlacitko ,SERVICE".
3. Pripojte k jednotce napdjeci zdroj. VSechny vystupy jsou nastaveny do vychoziho nastaveni, vSechny
vystupy jsou z vyroby vypnuty.
4. Patron se spusti do servisniho modu, ktery je indikovdn pomalym blikdnim vSech diod na
sekci 1 (kromé PWR a RUN). Nyni muozete tlacitko uvolnit.
5. Jednotka si nastavi IP adresu 192.168.200.200 a zdroven se pokusi ziskat IP adresu z DHCP serveru.
Jednotka bude posléze dostupnd na obou IP adresdch.
6. K pfistupu k servisnimu webovému rozhrani pouzijte webovy prohlize¢ a zadejte IP adresu
http://<ip-adresa>.

N

3.1.2.1 Ptehrani operacniho systému
Operacni systém lze prehrdt pres servisni webové rozhrani ¢i pomoci USB flash disku.

Z Knowledge Base (https://kb.unipi.technology) stdhnéte a rozbalte zvoleny ZIP archiv s obrazem OS dle
Vaseho vybéru pro Patron do PC, nebo pouzijte pfedem vytvofenou zdlohu z USB flash disku.

Upozornéni:
P¥i pfehrdni dojde ke smazani vSech dat na internim GloZisti jednotky.

3.1.2.2 Ptehrani OS ptes servisni webové rozhrani

1. Prfepnéte jednotku do servisniho médu (viz vySe), ktery je indikovén pomalym blikdnim vSech diod
na sekci 1 (kromé& PWR a RUN).

2. Pretdhnéte pouze soubor archive.swu do dialogu Software Update v servisnim webovém rozhrani.

3. Jednotka zaéne prehrdvat OS, coz je indikovdno rychlym blikdnim vSech diod na sekci 1 (kromé
PWR a RUN).

4. Vyckejte, nez jednotka dokonci operaci - pribéh prehrdni Ize sledovat v dialogu Software Update.

5. Po Uspé&sném dokonceni se jednotka sama restartuje.

3.1.2.3 Prehrdani OS za pomoci USB flash disku

PFipravte si USB flash disk s minimdlné 2 GB volného mista (formdt FAT32).

VSechny rozbalené soubory obrazu OS nakopirujte na USB flash disk, nebo pouizijte jiz pfedem
vytvofenou zdlohu na USB flash disku.

Vlozte USB flash disk do jednoho z USB portd.

Stisknéte a podrzte tlacgitko ,SERVICE”.

Pfipojte jednotku k napdjeni.

Jednotka zacne prehrdvat OS coz je indikovdano rychlym blikénim vSech diod na sekci 1 (kromé PWR
a RUN). V tuto chvili mizete tlacitko ,SERVICE” uvolnit.

7. Po dokonceni pfehrdni prestanou LED blikat. Jednotka se ndsledné automaticky restartuje.

N —

Al

Poznamka:
Nékteré USB flash disky nemusi byt kompatibilni. Pokud Vds flash disk nefunguje, vyzkousejte jiny nebo
pouzijte postup pro prehrdni OS pres webové servisni rozhrani.

3.1.2.4 Zdalohovdani OS na USB flash disk

1. Pfipravte si USB flash disk ve formdtu FAT32 s kapacitou minimdiné 2 GB.
Spust'te jednotku v servisnim médu popsaném vyse.

3. Kliknéte na tlacitko ,Backup to USB flash” v dialogovém okné pod nadpisem ,Backup” v servisnim
webovém rozhrani.

4. Jednotka zahdji zélohovdni OS indikované rychlym blikdnim vSech diod na sekci 1 (kromé& PWR a
RUN).

Strdnka 17 z 27



@ unipi teChﬂOlogy Manudl a technickd dokumentace

5. Po dokonceni zdlohovdni se v servisnim webovém rozhrani zobrazi hldska ,Updated successfully”,
fyzicky na jednotce je dokonceni zdlohovdni indikovdno pomalym blikdni diod (indikace servisniho
modu).

6. Vyjméte USB flash disk z jednotky. Ovéfte na jiném zafizeni, zda se na ném nachdzi soubory se
zdlohou.

7. Nyni mi0Zete jednotku restartovat pomoci tla¢itka ,Restart System” v pravém hornim rohu servisniho
webového rozhrani.

3.2 Prehled dostupnych API

API jsou nizkoUroviiovd programovaci rozhrani pfipravend k pouziti pfi vyvoji vliastniho softwaru (v jazycich
(https://kb.unipi.technolgogy) v sekci APl a v sekci dokumentace ke stazeni. Pro pouziti s Unipi Patron
poskytujeme ndsledujici API.

3.2.1 EVOK

Slouzi jako rozhrani fyzickych vstup0, vystupl a komunikacnich rozhrani, které umoznuje co nejjednodussi
pfistup k hardwaru bez nutnosti zaobirat se nizkodroviiovym programovdnim. Pro pfistup Ize vyuzit nasledujici
protokoly:

e REST
e Bulk JSON
e REST JSON

e SOAP (Simple Object Access Protocol)
o WebSocket
e JSON-RPC

3.2.2 Modbus TCP

Jednd se o standardni rozhrani pro interakci se vstupy a vystupy na bdzi TCP, ke kazdé jednotce je k dispozici
tabulka s modbus registry a coily, pfi¢emz mapy modbus registrd jsou volné ke stazeni na Knowledge Base.

Poznamka:
Modbus TCP rozhrani neposkytuje pfistup ke sbérnici 1-Wire.

Pro pfistup na jednotlivé registry/coily je mozné vyuzit dvou zpisobu. Jelikoz kazdd sekce disponuje vlastnim
procesorem, jsou jednotlivé registry/coily dané sekce dostupné pres Unit X, kde X zastupuje Cislo sekce
(tj. 1 - 3) a zdroven i pfes Unit 0, kde jsou dostupné vSechny registry/coily daného produktu (viz kapitola 1.4).

Priklad: Pocet digitdlnich vstupl/vystupl na Sekci 2 jednotky M527 (viz tabulka Modbus registrd dané
jednotky) je moiné vycist pres:

Unit 2 na registrv 10071
Unit 0 na registru 1107

3.2.3 SysFS

Ovladag, ktery je soucdsti kernelového modulu pro pfistup ke vstupdm a vystupdm na Grovni soubord
v systému Linux.

Nastaveni stavu DO na logickou 1:

echo 1 > /run/unipi/io_groupl/do_1 01/do_value

Vycteni stavu DI:

cat /run/unipi/io_groupl/di_ 1 01/di_value

Stejnym zpUsobem Ize pfistupovat ke v§em 1/O.
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Dokumentaci a dalsi informace naleznete zde: https://git.unipi.technology/UniPi/unipi-
kernel/blob/master/docs/sysfs-platform-unipi.txt

Poznamka:
SysFS neposkytuje pristup ke sbérnici 1-Wire.
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3.3 Mapovani sériovych portd
3.3.1 RS485/RS232
Tabulka nize zobrazuje mapovdni fyzickych sériovych portd RS485/RS232 na porty v Linuxu v radmci /dev/.

VSechny zminéné porty s N v ndzvu (napf. /dev/ttyNSO) jsou také dostupné pres /dev/extcomm/Y/X, kde Y
je Cislo sekce a X je &islo portu v rdmci této sekce.

RS485-1 RS232(485)-2 RS485-3 RS485-4

$107 ttyNSO ttymxc1 ttymxcO -
S117 ttyNSO ttymxc2 ttymxc1 ttymxcO
$167 LTE ttyNSO ttymxcO - -
$207 ttymxcO - - -
|| Rs4ssd RS232(485)-2 RS485-1.3 RS485-2.1
M207 ttyNSO ttymxc1 ttymxcO -
M267 LTE ttyNSO ttymxcO - -
M527 ttyNSO ttymxc1 ttymxcO ttyNS1
M567 LTE ttyNSO ttymxcO - ttyNS1
L207 ttyNSO ttymxc1 ttymxcO -
L527 ttyNSO ttymxc1 ttymxcO ttyNS1
3.3.2 USB
Tabulka nize zobrazuje statické mapovdni fyzickych USB portd jednotek Patron na porty v Linuxu v
rdmci /dev/.

m /dev/serial/by-port/0

m /dev/serial/by-port/1
Poznamka:

Standardné jsou podporovdny USB prevodniky: FTDI, CH34x, PLxxxx a CPxxxx.
Pro dalsi pfevodniky a zafizeni je nutné nainstalovat vhodné ovladace.

3.4 Popis funkci

Ndsledujici funkce jsou vyhodnocovdny pfimo v procesoru v ramci sekce, nejsou tedy pfimo zdvislé na fidicim
softwaru a lze je nastavit dle pouzitého softwaru s pomoci zvoleného APl popsaného v kapitole 3.2.

3.4.1 Funkce digitalnich vstupi

Spravnd funkce digitdlnich vstupt je vidy podminéna konfiguraci funkce Debounce v zdvislosti na pfipojeném
spinaci a na prostfedi v jakém je zafizeni instalovdno.

3.4.1.1 Debounce

Funkce Debounce slouzi k potlageni zakmitd na vstupu, jeji hodnota je uvedena ve stovkdch s (je-li hodnota
registru 10, odpovidd to 1 ms). Impulz (ndbé&znd hrana) je vyhodnocen jako platny pouze v pfipadé, ze je
v logické 1 po celou nastavenou dobu.

3.4.1.2 Counter (Citac)

Tato funkce slouzi jako ¢ita¢ impulzb (ndbéznych hran) digitdiniho vstupu. Jeho hodnota je s kazdym platnym
pulzem (dle nastaveni funkce Debounce) inkrementovdna o 1 a zapsdna. Pfi pfete¢eni maximdini hodnoty
je ¢ita¢ vynulovdn, ale Ize jej vynulovat i manudlné. Hodnota ¢itace je pribéiné ukldddana pro pfipad, Ze
dojde k vypadku napdijeni.
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3.4.1.3 DirectSwitch

Tato funkce umoziuje mapovat uddlost &i stav digitdiniho vstupu na digitdini vystup v rdmci sekce a je mozné
ji nakonfigurovat jen pro odpovidajici vstup a vystup. Tj. pouze pro vstup Dly.x a vystup DOy.x (ROy.x), kde
¢isla x a y (pokud je y uvedeno) musi byt shodné. Pouziti této funkce na jeden vstup a vice vystupd zdroven,
¢i opacné, neni mozné.

DirectSwitch funkce jsou vyuzitelné napfiklad pro ovldddni osvétleni ¢i podobnych Easové kritickych aplikaci
(typickd doba reakce odpovidd reakci vstupu viz kapitola 4.1).

Povoleni této funkce se provddi zménou nastaveni funkce DirectSwitch enable vybraného DI. Konfigurace
zdvisi na nastaveni funkci DirectSwitch polarity a DirectSwitch toggle.

Poznamka:
Kazdy vstup, u kterého Ize funkci DirectSwitch povolit, m& samostatné nastaveni. Je tedy mozné konfigurovat
pro kazdy vstup jiné chovdni.

3.4.1.3.1 DirectSwitch polarity

Pomoci této funkce je moiné dosdhnout dvojiho chovdni. Pokud je funkce DirectSwitch polarity nastavend
na True, vystup je nastaven do stavu odpovidajiciho negované hodnoté vstupu. Naopak pokud je funkce
nastavena na False, hodnota na vystupu je shodnd s hodnotou na vstupu.

Pfesné chovdni zobrazuje ndsledujici tabulka:

True False True
True True False
False False False
False True True

3.4.1.3.2 DirectSwitch toggle
Pokud je tato funkce nastavena na True, je pfi detekci ndbézné hrany na vstupu znegovdna aktudlni hodnota
na odpovidajicim vystupu.

3.4.2 Funkce digitalnich vystupd

3.42.1 PWM

Pulsné Sitkovd modulace (PWM) slouZi pro pfenos analogového signdlu pomoci dvouhodnotového
(digitalniho) signdlu. PWM je mozné aktivovat pro kazdy digitdini vystup zvldst’, ale nastavend frekvence je
pro kazdou skupinu vystupd spole¢nd.

Poznamka:
Funkci PWM je mozné aktivovat pouze pro digitdlni vystupy, nikoli pro reléové vystupy.

Pro zapnuti funkce PWM na digitdinim vystupu je potfeba nastavit hodnotu vybraného DO na False
a ndsledné ménit hodnotu PWM daného vystupu. Hodnota PWM, oznacovand také jako stfida, uddavd délku
doby logické 1 na daném vystupu v procentech.

Poznamka:
Pokud je DO zapnuto, hodnota PWM je ignorovdna. Naopak pokud je hodnota PWM jind nez 0 a hodnota
DO se prepne z 1 do 0, funkce PWM zacne byt aktivni.
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Délka jednoho cyklu T. se nastavuje pomoci proménnych PWM Prescale a PWM Cycle. PWM Cycle je
v podstaté rozliSeni PWM (hodnota PWM mize nabyvat hodnot 0 az PWM Cycle). Vypocet popisuje
nésledujici vzorecek:

( P WMpfesca/e +1 )

I8 MHz

(P WM, cycle * 7)

Alternativni vypocet PWM Prescale, kde f je zvolend frekvence PWM v Hz. Pozor, vysledek musi byt
zaokrouhlen na celé ¢islo!

oy FEMHz
prescale e (PWMcyc/e +7 )

Pfiklad: Nastavenim PWM Prescale na 4751 a PWM Cycle na 100 bude T. 10 ms (100 Hz). Ddle nastavenim
hodnoty PWM na 50 bude stfida 50 % na frekvenci 100 Hz.

3.4.3 Ostatni konfiguraéni a informacni funkce

3.4.3.1 ULED

Nékteré jednotky obsahuji volné uzivatelsky programovatelné ULED oznacené jako X1 ... Xn. Ovldddni diod
se provddi pro kazdou diodu zvldst'.

3.4.3.2 Vypnuti 1-Wire sbérnice

Jednotky, které obsahuji 1-Wire sbérnici disponuji také funkci sbérnici zapnout/vypnout. Ve vychozim
nastaveni je hodnota proménné Disable 1-Wire Bus nastavena na False, sbérnice je tedy zapnutd. Pfepnutim
hodnoty na True, dojde k vypnuti jejiho napdjeni a tim k odpojeni 1-Wire sbérnice.

3.4.3.3 Vychozi nastaveni

Tato funkce slouZi k ulozeni aktudini konfigurace sekce do jeji paméti. Pfi odpojeni a pfipojeni zafizeni
k napdjeni ¢&i restartu sekce se nacte a pouzije ulozend konfigurace. Tato funkce je také zndmda jako ,kopiruyj
running-config do startup-config”.

Poznamka:

Uklddané udaje jsou: Debounce, Counter, DirectSwitch, hodnota DO/RO vystup(, konfigurace PWM, rezim
méreni Al (viz kapitola 2.4.7), rezim a hodnota AO (viz kapitola 2.4.8) a nastaveni komunikacnich linek dané
sekce, kromé sériovych linek namapovanych do Linuxu jako ttymxc (viz kapitola 3.3.1).

3.4.3.4 Master WatchDog (MWD)

Funkce je spusténa na mikroprocesoru sekce a nepfetrzité monitoruje pfikazy z aplikace bézici na jednotce.
Pokud bé&hem nakonfigurovaného ¢asu (MWD Timeout) nejsou detekovdny zaddné pfikazy a funkce MWD je
povolena (MWD Enable), procesor sekce se automaticky restartuje, pouzije uloZzenou vychozi konfiguraci
popsanou v kapitole 3.4.3.3 a nastavi hodnotu indikujici MWD Reset do True.

Tato funkce zajist'uje nastaveni bezpecné konfigurace v pfipadé mimorddnych situaci, napf. pfi selhdni
jednotky, pferuSeni komunikace, ¢i problémech se softwarem tak, aby se zabrdnilo poSkozeni oviddanych
zartizeni, ¢i ohrozeni osob.

3.4.3.5 Reboot
Kazdou sekci je mozné softwarové restartovat.
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4 Technické udaje

4.1 Digitalni vstupy

Vstupni svorky

Spolecny vodic

Galvanické oddéleni
Izolaéni napéti

Maximalni napéti pro FALSE
Minimdlni napéti pro TRUE
Maximalni napéti
Nedefinovany stav

Vstupni odpor pro TRUE
Ubytek napéti na diodé DI
Minimadlni Sitka pulzu
Zpozdéni FALSE -> TRUE
Zpozdéni TRUE -> FALSE
Maximalni frekvence citacového
vstupu CNT

4.2 Digitalni vystupy
Vystupni svorky
Spole¢na svorka
Galvanické oddéleni
Typ vystupu
Spinané napéti
Spinany proud trvaly /pulsni
Max. celkova zatéz DO1.1-DO1.4
Doba sepnuti/rozepnuti
Osetieni induktivni zatéze
Maximadlni frekvence PWM
Maximalni rozliSeni PWM

4.3 Analogové vstupy

Vstupni svorky Al
Spolec¢ny vodic AGND
Galvanické oddéleni Ne

12 bitd

10 us

Doba prevodu

Typ ochrany

Maximalni vstupni napéti 12V
Presnost méreni +0,5 %
Vstu;v)rjl' odpor pfi méreni 66 kO
napéti

Vstupni odpor pfi méreni 100 O

proudu

Méreni napéti 0-10 V
Méfeni proudu 0-20 mA

Integrovand prepét'ovd

DI
DIGND

Ano, svorkovnice navzdjem
5 kV

~N N
T

35 V=
3-7 V=
6200 Q
1,2V
20 us
20 ps
60 us

10 kHz

DO

DOGND

Ne

Tranzistorovy NPN - otevieny kolektor
5-50/V=

750 mA/ 1A

1A

Typ. 130 ns / 20 ns

Mozno vyuzit integrovanou diodu FBD
200 kHz

16 bitd

Sokce 1 (Al1) Sokcozs

Al, AIS

AGND

Ano

Méreni napéti 0-10 V

Méreni proudu 0-20 mA
Méfeni odporu 0-1960 ©, nebo 0-100 kQ
24 bitd méreni odporu

16 bitd méreni napéti a proudu
400 ms méfeni odporu

60 ps méreni napéti a proudu
Integrovand prepét'ovd

15V

+0,2 %

44 kQ

100 @
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4.4 Analogové vystupy

| |seket(aon) __|Sekce2,3 |
AOR AoV
AGND AGND
Ne Ano
Funkce vystupu Proudovy zdroj 0-20 mA, Napét'ovy zdroj 0-10 V
Méreni R: 0-2 kQ (Ni1000, PT1000)
R 12 b 12 big
500 s
Integrovand prepét'ovd Integrovand prepét'ovd
0-10V 0-10V
0-20 mA
105 % 105 %

4.5 Reléové vystupy

R0

com

Elektromechanické nechrdnéné relé
250 Vi / 30 V-

5 A

5 A

10

10 ms

5 000 000

100 000

Ne

Ne

Vnéjsi - RC, varistor, dioda, termistor
4000 Vo
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4.6 Rozhrani RS-485

RS485.A, RS4852
Ano

1000 v

15 kv

2400 bps
4800 bps
9600 bps
Pfenosové rychlosti 19200 bps
38400 bps
57600 bps
115200 bps

Vstupni impedance 12 kQ
Vstupni napét'ova hystereze 70 mV

Vystupni charakteristika 25V

4.7 Rozhrani RS-232

RXD, TXD, GND
Galvanické oddéleni Ne
ESD ochrana +15 kV

2400 bps
4800 bps
9600 bps
Pfenosové rychlosti 19200 bps
38400 bps
57600 bps
115200 bps

Vstupni impedance 5 kQ
Vstupni napét'ova hystereze 05V

Vystupni charakteristika +78 V

4.8 Provozni a instalaéni podminky

Provozni teplota 0°C..+55°C

Jmenovité napéti - SELV 24 V= (£5 %)

Ochrana proti ptepoélovani Ano

Teplota: -25 °C ... +70 °C

Vlhkost: 10 % ... 95 %, bez agresivnich I&tek, kondenzujicich par
a mlh

Skladovaci podminky

Elektricka pevnost dle EN 60950

Stupen kryti IP (IEC 529)

Pracovni poloha

Pripojeni
Prufez vodicu

Rozte¢ kontaktu svorek

Utahovaci moment svorek

IP20

Vertikdlni

Na 35 mm DIN liStu do rozvadéce
Oddélitelné Sroubové svorky
Max. 1,5 mm? pro 1-Wire

Max. 2,5 mm? pro ostatni svorky
3,5 mm pro 1-Wire

5,08 mm pro ostatni svorky

Max. 0,4 Nm
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4.9 Rozméry
4.9.1 Unipi Patron fada S
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5 Licencovani

5.1 NXP SDMA firmware

Copyright 2017, NXP
All rights reserved.

Redistribution. Reproduction and redistribution in binary form, without modification, for use solely in conjunction with a NXP chipset, is permitted provided that the following
conditions are met:

Redistributions must reproduce the above copyright notice and the following disclaimer in the documentation and/or other materials provided with the distribution.
Neither the name of NXP nor the names of its suppliers may be used to endorse or promote products derived from this Software without specific prior written permission.
No reverse engineering, decompilation, or disassembly of this Software is permitted.

Limited patent license. NXP (.Licensor.) grants you (.Licensee.) a limited, worldwide, royalty-free, non-exclusive license under the Patents to make, have made, use, import,
offer to sell and sell the Software. No hardware per se is licensed hereunder.

The term .Patents. as used in this agreement means only those patents or patent applications owned solely and exclusively by Licensor as of the date of Licensor’s
submission of the Software and any patents deriving priority (i.e., having a first effective filing date) therefrom. The term .Software. as used in this agreement means the
firmware image submitted by Licensor, under the terms of this license, to git:/git.kernel.org/pub/scm/linux/kernel/git/firmware/linux-firmware.git.

Notwithstanding anything to the contrary herein, Licensor does not grant and Licensee does not receive, by virtue of this agreement or the Licensor's submission of any
Software, any license or other rights under any patent or patent application owned by any affiliate of Licensor or any other entity (other than Licensor), whether expressly,
impliedly, by virtue of estoppel or exhaustion, or otherwise.

DISCLAIMER. THIS SOFTWARE IS PROVIDED BY THE COPYRIGHT HOLDERS AND CONTRIBUTORS "AS IS" AND ANY EXPRESS OR IMPLIED WARRANTIES,
INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, THE IMPLIED WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE ARE DISCLAIMED. IN NO
EVENT SHALL THE COPYRIGHT OWNER OR CONTRIBUTORS BE LIABLE FOR ANY DIRECT, INDIRECT, INCIDENTAL, SPECIAL, EXEMPLARY, OR
CONSEQUENTIAL DAMAGES (INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, PROCUREMENT OF SUBSTITUTE GOODS OR SERVICES; LOSS OF USE, DATA, OR PROFITS;
OR BUSINESS INTERRUPTION) HOWEVER CAUSED AND ON ANY THEORY OF LIABILITY, WHETHER IN CONTRACT, STRICT LIABILITY, OR TORT (INCLUDING
NEGLIGENCE OR OTHERWISE) ARISING IN ANY WAY OUT OF THE USE OF THIS SOFTWARE, EVEN IF ADVISED OF THE POSSIBILITY OF SUCH DAMAGE.

http: www.nxp.com
e-mail: support@nxp.com

Revize
4/2021 V1.0
6/2021 V1.1
7/2021 V20
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